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Bonjour, 

Depuis plusieurs années  nous développons sur des systèmes embarqués avec des os temps réel du style (Vxworks, segger, ecos, lepton (https://code.google.com/p/lepton/ ).

Les micro (at91sam9261, kinetis k70,…) que nous utilisions jusqu'ici était tout à fait adapter pour ce genre d'os. 

Pour nos futur projets nous avons besoin d'utiliser des micros plus puissant de fait de ce choix nous voulons utiliser du linux embarqué.

Nous avons actuellement retenue trois micro:



	sama5d31 "micro atmel cortex A5 vitesse max 500Mhz" ,

	vybrid "micro freescal cortex A5 vitesse max 500Mhz" ,

	imx6 solo "micro freescale cortex A9 vitesse max 800Mhz",


Nos différents projet ont besoin d'affichage et d'une librairie graphique (nous pourrions par exemple partir sur du QT).


Maintenant la vraie interrogation qui se pose est  qu'elle est la puissance dont nous avons besoin.

Donc ma discussion est sur ce sujet et s'adresse surtout au personnes qui ont déjà développées sur du linux embarqué:

Quelle puissance choisir lorsque l'on souhaite faire du linux embarqué avec  une librairie graphique évolué?

Est ce qu'un coretx A5 est suffisant ou est il trop limitatif pour le futur ou faut il plutôt partir sur un cortex A9?


Bien sur la puissance n'est pas la seul question que l'on se pose ( outil de développement, distribution linux,…)

Mais avant de nous poser tout ces questions qu'elle puissance choisir?
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