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Bonjour à tous,


Je sèche un peux sur l'algo de programmation d'une liaison série de type RS232 en utilisant termios pour lire le changement d'état des signaux DSR /CTS. 


Dans le cas d'un PC standard linux sur x86 je souhaiterai lire l'état des signaux de contrôles par interruption et non en scrutant toutes les 3ms. Je souhaiterai que ma fonction getDSR soit bloquante et réveillé seulement sur changement d'état. Mais je ne vois pas comment faire ça.

Donc je viens vers vous pour savoir si il est possible que ma fonction DSR soit bloquante ou si je dois me contenter de ma tempo? 

Ci-dessous le code simpliste qui illustre mon problème.




int getDSR()
{
    int val = 0;
    if(ioctl(fd, TIOCMGET, &val) < 0 )
    {
        printf("ioctl TIOCMGET  errno=%d\n", errno);
        exit(EXIT_FAILURE);
    }

    if( val & TIOCM_DSR)
    {
	return 1;
    }
    else
    {
	return 0;
    }
}

int main( int argc, char** argv )
{
    ...
    int last_state, new_state;
    last_state = 0;
    while(1)
    {
        if ((new_state = getDSR()) != last_state)
        {
            printf("get DSR=%d", new_state);
            last_state = new_state;
        }
        usleep(3000); // 3ms
    }
    ...
}




Merci d'avance pour vos réponses,

Nicofonk
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