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Bonjour à tous, 

Alors je me permets de venir sur ce forum car je suis a la recherche d'information sur les systèmes embarqués d'un point de vue "reverse" a titre d'apprentissage. Je m’intéresse au monde du libre depuis quelques années et maintenant j'aimerai approfondir mes connaissances en reverse.

Je cherche a faire fonctionner un "ancien" système (fonctionnant sur ARM) pour l'adapter sur RPI, par exemple mais ce n'est pas important pour le moment.

J'ai en ma possession 

- U-boot.bin

- uImage (+vmlinux, +zImage, +system.map) > type little endians

- le système de fichier complet (qui était au format jffs2.img que j'ai extrait)


J'aimerai comprendre comment travailler les fichiers u-boot.bin, uImage afin de comprendre leurs fonctionnement et donc par conséquence, comprendre comment s'amorce ce système embarqué et l'adapter sur une autre plateforme ARM


Je ne sais pas trop comment continué, j'ai déjà commencé a analyser a l'aide de binwalk par exemple mais je ne sais pas qu'elles informations j'ai besoin pour comprendre, analyser ces fichiers


je fais un peu mes premiers pas à ce niveau là d'un système, je travail dans le développement en système embarqué (mais pas à ce niveau)


je sais que RPI ne fonctionne pas sur ce principe (u-boot) donc pour le moment le but est de comprendre comment est fait le noyaux, ce qu'il fait. Cela me permettrai d'adapter un nouveau noyaux par exemple en fin de phase


Pour le moment, quelles sont les informations nécessaires pour débuter ? 


Si vous avez le temps de me conseiller :)


Merci d'avance et bonne journée


Cordialement, 

Kriss
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