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J'ai un petit robot  (Koala de chez KTeam) équipé d'un petit PC:

-PC104 mezzanine

-Pentium 266MHz (voir même P133)

-64Mo de RAM

-HD 2'1/2



Le HD ayant (à nouveau) lâché, il est en cours de remplacement, et le système doit être réinstallé. 



Initialement, il y avait une RedHat  7.x avec un kernel 2.4.20. Comme je veux pouvoir lui faire faire du wifi via clé USB, je passerais bien en 2.6.xx.



D'où mon problème de choix d'une distrib, légère non dans le sens du nombre de packages disponibles, mais dans le sens capable de fonctionner sur une petite machine.



Je trouve que les distribs Mandrake (ce que j'utilise chez moi) ou Redhat  actuelles sont un peu volumineuses - même si on peut limiter ce qui est installé, et peu adaptables au moment de l'installation.



J'hésite entre du debian, du slackware (que j'ai pratiqué à mes débuts sous Linux)... ou autre.



Le but étant de pouvoir faire l'installation sur le HD en le connectant via un adaptateur USB sur une autre UC (le robot n'a pas de lecteur de CD ni de disquette), et de pouvoir ensuite faire des mises à jour/installations de la même façon sans avoir à tout recompiler [*], afin d'avoir qq chose qui tourne avec le minimum (passage éventuel vers un flash disque pour pb de solidité lors des mouvements éventuellement brusques du robot). 

Le but étant aussi de pouvoir faire tourner le Wifi (j'ai fait attention, j'ai pris la clé USB Wifi d'Olitec, avec un driver dispo sur sf.net), ainsi qu'une caméra CCD connectée via un BT848 au format PC104 (et éventuellement d'autres ajouts de matériel plus tard - notament relatifs au son).



J'apprécierais des avis d'utilisateurs Debian ou Slackware actuelle.



Merci.



Laurent Pointal.



[*] J'ai déjà fait de la compilation en faisant une copie du contenu du HD du  robot sur l'installation de l'UC puissante, et en faisant du chroot vers ce contenu afin d'utiliser la puissance du CPU avec la config et les outils du Linux du robot.
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