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La carte programmable Esus est un nouveau projet proposé sur le site de financement participatif Kickstarter. 
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Elle est conçue pour le contrôle d’un robot mobile ou des projets d’objets connectés. Pour la programmation, elle se programme avec l’IDE Arduino ou en langage Blockly pour les enfants. Un projet GitHub existe et la licence annoncée est Creative Commons BY-SA 3.0.

La carte Esus est une carte basée sur un microcontrôleur ESP8266 de 80 MHz avec les caractéristiques suivantes :



	6 entrées analogiques ;

	bus SPI, I²C, série ;

	communication Wi‐Fi ;

	2 ponts en H de 1 A,

	6 entrées‐sorties logiques,

	régulateur à découpage ;

	alimentation : 2,8 V à 11,8 V ;

	dimensions : 80 × 50 mm ;

	fabriqué en France ;

	code source libre.


Pour participer à la campagne, c’est ici.
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