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Si les appareils de guidage GPS  se démocratisent, il est étonnant que les logiciels libres dans ce domaine ne soient pas plus développés. Pourtant, il existe de nombreux projets libres reconnus dans le domaine des SIG. Si les solutions de guidage libre n'émergent pas, c'est surtout à cause de l'absence de données librement utilisables. Pire encore, les données non-libres sont souvent proposées sous une forme opaque.





Il existe aujourd'hui deux projets de création de données cartographiques libre : UPCT et OpenStreetMap. Suite à un atelier réalisé au sein de l'association dijonnaise de promotion des logiciels libres COAGUL, la carte de Dijon sur OpenStreetMap a été bien améliorée. Mais il reste encore beaucoup de travail.





Pour accélérer encore le développement, il a été décidé d'organiser un premier rendez-vous cartographique (traduction libre de "mapping party") sur Dijon. Ce premier rendez-vous consistera à présenter le projet, voir les forces et le matériel en présence et discuter sur la suite des évènements. Tout ceci dans une ambiance conviviale autour d'un verre.





Nous vous donnons donc rendez-vous le jeudi 20 septembre à l'Espace Autogéré des Tanneries, Boulevard de Chicago à partir de 20h00. Pour faciliter l'organisation, merci de s'inscrire sur le wiki d'OpenStreetMap. Il n'est pas nécessaire d'avoir un d'équipement particulier pour participer.
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