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Salut Journal,


Je t'écris pas souvent, faut dire que j'ai pas souvent des trucs à dire. Mon cousin lance un projet de robot “autobalancé” compatible Arduino sur Kickstarter: http://kickstarter.com/projects/1607857757/lilbot-the-little-robot-that-could


Au départ il a fait ça pour son fils de 8 ans. Le robot se programme comme un Arduino Uno, et environ la moitié de la mémoire de l'Arduino est disponible et les 3/4 de la puissance de calcul. Il detecte les obstacles avant/gauche/droite en utilisant des LED IR, il y a un buzzer, et toute la partie logiciel et hardware est libre.


Le robot tourne avec 7 ou 8 piles AA alkaline, il peut afficher des emoticons avec ses LEDs, et un logiciel graphique permet de le controller. Le robot était visible à Maker Fair (SF) ce week-end, pour ceux qui seraient sur place.


C'est par https://www.kickstarter.com/projects/1607857757/lilbot-the-little-robot-that-could et je suis sur que mon cousin appreciera toute aide. J'ai mis $195.


Merci Journal.




EPUB/imageslogoslinuxfr2_mountain.png





EPUB/nav.xhtml

    
      Sommaire


      
        
          		Aller au contenu


        


      
    
  

EPUB/2202b01a012633c8766e37c8dda8cf1165a720bb35babfd6ba804541





