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On connaît les pc embarqués avec leurs suites d'utilitaires mais bien que riche en fonctionnalités cela reste un peu trop "virtuel" à mon goût et à moins de transformer son véhicule en usine à gaz avec une pagaille de cartes dans tous les sens, des hubs, des dominos...



Alors voilà, j'ai développé une unité automatisée programmable qui permet en plus des fonctionnalités embarquées conventionnelles telles le gps etc d'ouvir une voie vers la possibilité de piloter des élements électriques.



Cette unité est de dimensions réduites 250 x 170 mm x 70mm mais permet néanmoins de piloter 100 Ampères sous 12 volts soit 1200 W.

Chaque sortie est protégée indépendament et est capable d'asservir 10 Ampères . Pour compléter les capacités d'entrées / sorties j'y ai ajouté 4 sorties analogiques (Pwm pour Pulse Width Modulation).



L'acquisition n'est pas laissée de côté avec 20 entrées digitales, 4 entrées analogiques et bien évidement tout est optocouplé. 



La programmation est réalisée soit par script soit par une interface graphique faisant appel aux scripts.



Enfin pour voir à quoi cela ressemble http://r-kraft.com/forums/viewtopic.php?t=59
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