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	[Ce message s'adresse plus particulièrement aux professeurs de physique ou à toute personne ayant besoin de montrer des trajectoire à partir d'une vidéo.]



Pendant les vacances de noël, on m'a offert "rapid gui programming with pyQT", ce livre là : http://kib2.free.fr/Articles/Revue_du_livre_Rapid_GUI_Progra(...)



Ni une ni deux, si je veux utiliser ma salle Linux du lycée, il faut qu'il y ait des logiciels adéquats. Or, nous arrivons dans la mécanique, l'étude des trajectoire, des référentiels etc.



On utilise alors des logiciels appelés RegAvi ou AviMeca qui permettent de récupérer les coordonées des points de l'objet de la vidéo et de tracer les vitesses instantanées de ces points.



Au vu des logiciels existants sous Linux, le projet pymecavideo a vu le jour et se veut un remplaçant de RegAvi et AviMeca.



Il est libre, sous licence GPLv3 et contient des vidéos d'exemples qui sont en creative commons. (CC BY SA)



Il est écrit en pyQT4 par un débutant (moi) et d'autres contributeurs (bcp moins débutants :) )



Il nécessite transcode, pour récupérer les vidéos et PiL Python-Library-imaging (souvent appelée python-imaging), quoique je pense que cette dernière dépendance sautera dans les prochaines versions (QImage fait tout ce que je demande à PIL de faire...mais je ne le savais pas.)



Je poste ça assez tôt... car il y a sans doutes des profs qui vont,  tout comme moi, attaquer la mécanique sous peu en seconde... si ça peut aider.



http://lucette-serveur.hd.free.fr/trac/pymecavideo



vidéo : http://lucette-serveur.hd.free.fr/trac/pymecavideo/wiki/Tuto(...)



la doc est incluse dedans... mais franchement, est-ce bien nécessaire ;) tellement c'est ergonomique.. :p
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